
 
 

 

БЛОК ШТУРВАЛЬНЫЙ (БШ-1) 

НАТС.421251.003 

 

Назначение 

 БШ-1 предназначен для выдачи сигналов текущего 

положения рулевого колеса в различные системы 

управления.  

Функциональные возможности 

 Определение положения производится либо засчёт 

12-ти разрядного абсолютного бесконтанкого энкодера 

либо засчет потенциометрического датчика; 

 Возможна выдача сигнала о положении рулевого 

колеса по дублированной цифровой шине CAN или RS-485; 

 В работе привода задействованы износоустойчивые 

зубчатые шестерни; 

 Тактильная индикация нулевого положения. 

 

Технические характеристики: 

 

 
* внешний вид, комплектация 

и характеристики могут 

быть изменены по 

усмотрению производителя. 

**указанный децимальный 

номер - для блока 

штурвального без 

штурвального колеса. 
НАТС.421251.003-01 – БШ-1 с 

круглым штурвальным 

колесом 

НАТС.421251.003-02 – БШ-1 с 

U-образным штурвальным 

колесом 

 

Применяемые материалы 

 Панели и визирное кольцо: 

дюралюминий с порошковым 

покрытием; 

 Рулевое колесо: высокопрочный 

пластик. 

 

Виды интерфейсов 

 2xСAN; 

 2xRS-485; 

 Пилообразный токовый сигнал; 

 Пилообразный сигнал 

напряжения. 

Опции 

 W-образное рулевое колесо; 

 Защитный кожух; 

 Шкала положений; 

 Подсветка шкалы; 

 Определение положения 

потенциометрическими 

датчиками. 

 

Состав поставки 

 Блок штурвальный БШ-1-1; 

 Рулевое колесо штурвала РКШ-1-

250. 

Наименование Значение 

1. Температура окружающего воздуха, рабочая , в 
диапазоне, °С (для приборов на открытой палубе) 

-25 – + 45 

2. Температура окружающего воздуха, хранения, в 
диапазоне, °С (для приборов в закрытых помещениях) 

 0 –+ 45 

3.Относительная влажность воздуха до (95±3) % 
при 
температуре 
(25±2)°С 

4. Масса, кг  Не более 5 

5. Потребляемая мощность, Вт Не более 10 

6. Напряжение постоянного тока  5 В ± 10 % 

7. Степень защиты IP44 или IP56 



 
 

 

Код заказа штурвала: БШ-1-250(O, U)-X1-X2-XXX3-XX4-XXХ5-X6 

 

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Пример: Штурвал с круглым штурвальным колесом, магнитным энкодером, 1 датчиком 

положения, максимальным углом поворота 35°, напряжением питания ±(12…30) В, с 

выходным сигналом CAN, с вилкой в качестве кабельного окончания, без соединителя: 

БШ-1-250(O)-M-1-35-16-CAN-В0 

 

Габаритные размеры 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Исполнение 

 

O – круглое штурвальное колесо 

U – образное штурвальное колесо 

Х1 (Тип датчиков 

положения) 

М – магнитные энкодеры 

П – потенциометрические датчики 

X2 (Количество датчиков 

положения) 

1-4 

ХХХ3 (Максимальный 

угол поворота рулевого 

колеса в одну сторону) 

35°, 40°, 90°, 180° 
 

XX4 (Напряжение 

питания) 

12 - +(12…30) В 

16 – ±(12…30) В 

XXХ5 (Вид выходного 

сигнала) 

 

CAN 

RS 

Т1- 0…20мА 

Т2- 4…20мА 

Н1- 0…10 В 

Н2- (-10…+10)В 

X6 (Кабельное окончание) 

 

В- вилка; Р- розетка. 

В () указать тип соединителя, если  

соединитель отсутствует - 0 


